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Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rob6t

1. WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
oswietlenia ulicznego ulicy Warynskiego, Modrzewskiego w Grudzigdzu

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i
realizacji rob6ét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robét elektrycznych i obejmujg
odbioru oswietlenia ulicznego ulicy Warynskiego, Modrzewskiego w Grudzigdzu

W zakres podstawowych Rob6t Specyfikacji Technicznej wchodza:
a) trasowanie linii

b) wykopy pod fundamenty

¢) montaz stupdw oswietleniowych i opraw

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Stup oswietleniowy - konstrukcja wsporcza osadzona bezposrednio w gruncie,
stuzgca do zamocowania oprawy oswietleniowej na wysokosci nie wiekszej niz 9m

1.4.2. Oprawa oswietleniowa - urzadzenie stuzgce do rozdziatu, filtracji i przeksztatcania
strumienia $wietlnego wysytanego przez zrédlo Swiatta, zawierajgce wszystkie niezbedne detale

do przymocowania i potgczenia z instalacjg elektryczna.

1.4.3. Fundament - konstrukcja zelbetowa zagtebiona w ziemi, stuzaca do utrzymania masztu lub
szafy oswietleniowej w pozycji pracy.

1.4.4. Dodatkowa ochrona przeciwporazeniowa - ochrona czesci przewodzgcych dostepnych w
wypadku pojawienia sie na nich napiecia w warunkach zaktéceniowych.

1.4.5. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiedni
polskimi normami i definicjami podanymi w ST ,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

1.5 Ogdlne wymagania dotyczgce Robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za wykonanie robo6t zgodnie z dokumentacja projektowa,
specyfikacja, poleceniami nadzoru inwestorskiego i autorskiego, zgodnie z art. 22,23 i 28 ustawy
Prawo budowlane.

2. MATERIALY

2.1 Ogdlne wymagania dotyczgce materiatow
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Stosowane materialy i urzadzenia muszg by¢ nowe, najlepszej jakosci, o parametrach
dostosowanych do czynnikdéw zewnetrznych, na ktorych dziatanie moga by¢ wystawione, a takze
dokfadnie odpowiada¢ warunkom niezbednym do prawidlowego wykonania powierzonych robot
oraz do poprawnego funkcjonowania catej instalacji, przy czym niniejsze wyszczegoblnienie nie
jest ograniczajace.

Stosowane materialy i urzadzenia muszg posiada¢ odpowiednie deklaracje zgodnosci lub
certyfikaty dopuszczajgce do stosowania ich w budownictwie.

2.2.1 Zrédia $wiatta i oprawy

Jezeli dokumentacja projektowa nie przewiduje inaczej, to nalezy dla oswietlenia

stosowac zrodta Swiatta i oprawy spetniajace wymagania obowigzujgcych norm

Ze wzgledu na wysoka skutecznos$¢ swietlng, trwatosc i statosé strumienia swietlnego w czasie
oraz oddawanie barw, zaleca sie stosowanie lamp sodowych.

Oprawy powinny charakteryzowac sie szerokim ograniczonym rozsytem swiatta.

Ze wzgledbéw eksploatacyjnych stosowac nalezy oprawy o konstrukcji zamknietej,

stopniu zabezpieczenia przed wpltywami zewnetrznymi komory lampowej IP 54 i klasg
ochronnosci Il

Elementy oprawy, takie jak uktad optyczny i korpus, powinny by¢ wykonane z

materiatéw nierdzewnych.

Oprawy powinny by¢ przechowywane w pomieszczeniach o temperaturze nie nizszej niz -5°C i
wilgotnosci wzglednej powietrza nie przekraczajgcej 80% i w opakowaniach zgodnych z PN-
86/0-79100 [19].

2.2.2 Slupy

Stupy oswietleniowe powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg

Dla oswietlenia zewnetrznego, nalezy stosowac typowe stupy oswietleniowe stalowe ocynkowane
umozliwiajace zawieszenie opraw na wysokosci 9m

W dolnej czesci stupy powinny posiadac jedng wneke zamykane drzwiczkami.

Whneka powinna by¢ przystosowana do zainstalowania typowej tabliczki
bezpiecznikowo-zaciskowej, posiadajacej podstawy bezpiecznikowe 25 A (w ilosci

zaleznej od ilosci zainstalowanych opraw) i cztery lub pie¢ zaciskéw do podigczenia

dwdch zyt kabla o przekroju do 50 mm2.

Stalowe stupy winny by¢ wykonane ze stali profilowej St 3 SX i stali rurowej R 35. Ich
powierzchnie wewnetrzne powinny by¢ oczyszczone i powleczone warstwg ochronng z bitizolu o
grubosci min. 120 um.

Elementy powinny by¢ proste w granicach dopuszczalnych odchytek podanych w PN-
90/B-03200 [7].

Spoiny nie moga wykazywacC peknie¢, a otwory na elementy tgczace nie powinny miec
podniesionych krawedzi.

Sktadowanie stupéw oswietleniowych na placu budowy, powinno by¢ na wyréwnanym podiozu w
pozycji poziomej, z zastosowaniem przekiadek z drewna migkkiego.

2.2.3 Tabliczka bezpiecznikowo-zaciskowa

Tabliczka powinna posiada¢ odpowiednig ilos¢ podstaw bezpiecznikowych 25 A oraz cztery lub
pie¢ zaciskéw przystosowanych do poditgczenia dwoch zyt kabla o przekroju do 50 mmz2.

5
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3. Sprzet

Wykonawca przystepujgc do wykonania oswietlenia zew. winien sie wykazac¢
mozliwoscig korzystania z nastepujgcych maszyn i sprzetu gwarantujgcych wiasciwg
jakos$c¢ robot

- Dzwig

- Samochdd ciezarowy

4. TRANSPORT

Wykonawca przystepujacy do wykonania instalacji elektrycznych winien wykaza¢ sie

mozliwoscig korzystania z nastepujacych srodkéw transportu:

- samochdéd skrzyniowy do 5t

- samochdéd dostawczy do 0,9t

Na srodkach transportu przewozone materiaty i elementy powinny by¢ zabezpieczone przed ich
przemieszczaniem, uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez wytworce dla
poszczegoélnych elementdw.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogdlne zasady wykonywania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w wymaganiach ogélnych.
5.2 Roboty ziemne

Przed przystgpieniem do wykonywania wykopow wykonawca ma obowigzek

sprawdzenia zgodnosci rzednych terenu z danymi w dokumentacji projektowej oraz

oceny warunkoéw gruntowych.

Metoda wykonywania rob6t ziemnych powinna by¢ dobrana w zaleznosci od

gtebokosci wykopu, uksztattowania terenu oraz rodzaju gruntu.

Wydobyty grunt powinien by¢ sktadowany z jednej strony wykopu.

Skarpy rowu powinny by¢ wykonane w sposéb zapewniajacy ich statecznosc.

W celu zabezpieczenia wykopu przed zalaniem wodg z opaddw atmosferycznych,

nalezy powierzchnie terenu wyprofilowac¢ ze spadkiem umozliwiajgcym fatwy odptyw wody poza
teren przylegajacy do wykopu.

Zasypanie nalezy wykona¢ warstwami grubosci od 15 do 20 cm i zageszczaé ubijakami recznymi
lub zageszczarka wibracyjna.

Wskaznik zageszczenia gruntu powinien wynosic¢ 0,95 wedlug BN-77/8931-12.

Zageszczenie nalezy wykonywac w taki sposéb, aby nie spowodowaé uszkodzen kabla.

Nadmiar gruntu z wykopu, pozostajacy po zasypaniu kabla, nalezy rozplantowac¢ w

poblizu lub odwiez¢ na miejsce wskazane w ST lub przez Inzyniera.

5.3. Montaz stupow
Stupy nalezy ustawia¢ recznie lub dzwigiem. Spdd stupa powinien opierac sie na

warstwie betonu marki B 10 wg PN-88/B-06250 [3] grubosci min. 10 cm lub na plycie chodnikowej
o0 wymiarach 50 x 50 x 7 cm.
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Gtebokos¢ posadowienia stupa nalezy wykonac¢ wedtug dokumentacji projektowe;j.
Odchyika osi stupa od pionu, po jego ustawieniu, nie moze by¢ wieksza niz 0,01
wysokosci stupa.

Stup nalezy ustawiac tak, aby jego wneka znajdowata sie od strony chodnika, a przy
jego braku, od strony przeciwnej niz nadjezdzajgce pojazdy oraz nie powinna byc¢
potozona nizej niz 20 cm od powierzchni chodnika lub gruntu.

5.4. Montaz opraw

Montaz opraw nalezy wykonywac przed montazem stupa

Kazdg oprawe przed zamontowaniem nalezy podtaczy¢ do sieci i sprawdzic jej

dziatanie (sprawdzenie zaswiecenia sie lampy).

Oprawy nalezy montowaé po uprzednim wciggnieciu przewodow zasilajacych do

stupow.

Nalezy stosowac przewody typu YDY o izolacji wzmocnionej z zytami miedzianymi o

przekroju zyly 2.5 mm2.

llos¢ przewoddw zalezna jest od ilosci opraw.

Od tabliczki bezpiecznikowej do kazdej oprawy nalezy prowadzi¢ po dwa przewody.

Oprawy nalezy mocowac¢ na glowicach masztow w sposéb wskazany przez producenta opraw, po
wprowadzeniu do nich przewodow zasilajgcych i ustawieniu ich w potozenie pracy.

Oprawy powinny by¢ mocowane w sposob trwaty, aby nie zmienialy swego potozenia pod
wplywem warunkdéw atmosferycznych i parcia wiatru dla 1l i Ill strefy wiatrowe;j.

5.5. Wykonanie dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej

System dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej dla instalacji oswietleniowej, do

czasu ukazania sie nowych przepisbw, moze by¢ stosowany jako zerowanie lub uziemienie
ochronne.

Jest to uzaleznione od istniejgcego systemu zastosowanego w konkretnej sieci

zasilajgcej szafe o$wietleniowa, oraz od warunkéw technicznych przytgczenia

wydanych przez zaktad energetyczny.

5.5.1. Zerowanie

Zerowanie polega na potgczeniu czesci przewodzacych dostepnych z uziemionym
przewodem ochronnym PE lub ochronno-neutralnym PEN i powodujacym w
warunkach zaktoceniowych odigczenie zasilania.

Dodatkowo na koncu kazdego odgalezienia o dlugosci wiekszej niz 200 m, nalezy
wykona¢ uziomy, ktérych rezystancja nie moze przekracza¢ 10 omow.

Uziomy wykona¢ za pomocg bednarki 25x4mm lub uziomu pretowego z uzyciem
pretow stalowych @ 20 mm, nie krétszych niZ 2,5 m, potaczonych bednarka
ocynkowang 25 x 4 mm.

Uziom z zaciskami zerowymi znajdujgcymi sie w szafie oswietleniowej i latarniach,
nalezy tgczy¢ przewodami uziomowymi o przekrojach nie mniejszych od przekroju
uziomu poziomego.

5.5.2. Uziemienie

Uziemienie polega na potgczeniu czesci przewodzacych dostepnych z uziomami w

7
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sposéb powodujacy samoczynne odigczenie zasilania, w warunkach zaktéceniowych
Zaleca sie wykonywanie uziomu tasmowego, ukfadajgc w jednym rowie z kablem
os$wietleniowym, bednarke ocynkowang 25 x 4 mm, ktéra nastepnie powinna by¢
wprowadzona do wnek latarin, masztow i szafy oswietleniowej i potgczona z zaciskami
ochronnymi.

Zaciski te moga spetnia¢ rowniez role zaciskow probierczych, ewentualne tgczenie
odcinkéw bednarki nalezy wykonywac¢ przez spawanie.

Bednarka w ziemi nie powinna by¢ uktadana ptycej niz 0,8 m i powinna by¢ zasypana
gruntem bez kamieni, zwiru i gruzu.

Od zaciskow ochronnych do elementéw przewodzacych dostepnych, nalezy uktada¢ przewody
miedziane o przekroju nie mniejszym niz 2,5 mm?2.

Przewody te powinny by¢ chronione przed uszkodzeniami mechanicznymi.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w wymaganiach ogolnych.
6.2. Stupy stalowe

Elementy stupow powinny by¢ zgodne z dokumentacijg projektowa i BN-79/9068-01

[30].

Stupy os$wietleniowe, po ich montazu, podlegajg sprawdzeniu pod wzgledem:

— doktadnosci ustawienia pionowego stupéw,

- prawidtowosci ustawienia opraw

- jakosci potaczen kabli i przewoddw na tabliczce bezpiecznikowo-zaciskowej oraz na zaciskach
oprawy,

— jakosci potagczen srubowych stupdw, opraw,

- stanu antykorozyjnej powtoki ochronnej wszystkich elementow.

6.3 Regulacja instalacji elektrycznych

Po zakonczeniu prac montaZowych i po spetieniu wszystkich wymaganych warunkéw
Wykonawca uruchamia insztalacje oraz wykonuje proby, pomiary i prace
wykonczeniowe

Wykonawca zobowigzany jest przeprowadzi¢ te proby i sporzadzi¢ sprawozdania
zgodnie z wymogami i normami polskimi obowigzujgcymi w tym zakresie.

7. OBMIAR ROBOT

Obmiar robot polega na okresleniu faktycznego zakresu wykonanych Robot oraz
podaniu rzeczywistych ilosci uzytych materiatow.

Obmiar Robat obejmuje roboty objete umowg oraz ewentualne dodatkowe roboty i
nieprzewidziane, ktérych konieczno$¢ wykonania uzgodniona bedzie w trakcie trwania
robot, pomiedzy

Wykonawcg a Inzynierem.
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8. ODBIOR ROBOT

Przejecia Robo6t nalezy dokonywaé zgodnie z Polskimi Normami i art. 54-56 Prawa
Budowlanego.

Przyjecie Rob4t moze nastgpié¢ tylko w przypadku pozytywnego wyniku
przeprowadzonych prob i pomiaréw, jak rowniez wykonania prac zgodnie

z dokumentacjg wykonawcza, a takze obowigzujacymi normami oraz przepisami.

8.1 Kontrola zgodnosci wykonania prac

Do odbioru nalezy przedtozy¢ dokumentacje powykonawcza, wraz z wymaganymi
badaniami i pomiarami.

Dokumentacja powykonawcza powinna zawierac:

« kompletng dokumentacje techniczng powykonawcza, sktadajgca sie z
poszczegollnych dokumentow sktadowych projektu uaktualnionych o wprowadzone
zmiany w 2 egzemplarzach,

* protokdty, badania i pomiary w 3 egzemplarzach,

— instrukcje funkcjonowania, obstugi i konserwacji potrzebne do eksploatacji urzadzen
w 2 egzemplarzach geodezyjng dokumentacje powykonawcza,

- konserwacja urzadzenh do chwili przekazania oswietlenia Zamawiajacemu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne zasady dotyczace ptatnosci zgodnie z zawartg umowa.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Normy

Roboty wykonywane beda zgodnie z regutami sztuki budowlanej oraz zgodnie z
obowigzujacymi normami i przepisami na dzieh wykonywanych prac.



